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Implant intraoculaire souple de faible epaisseur 
La presente invention a pour objet un implant intraoculaire 
souple de faible epaisseur. 

De fagon plus precise, Pinvention concerne un implant 
5 intraoculaire dont Pepaisseur de la partie optique est reduite et qui 
presente cependant des proprietes mecaniques suffisantes pour assurer 
un bon maintien de la partie optique dans le sac capsulaire. 

On sait que les implants intraoculaires sont utilises le plus 
souvent pour remplacer le cristallin naturel apres Pablation de celui-ci lors 

10 d'une operation de la cataracte. Les techniques chirurgicales disponibles 
actueliement, notamment pour proceder a cette ablation la phaco- 
emulsification, permettent de la realiser en ne pratiquant dans la cornee 
qu'une incision de tres faible dimension de l ! ordre de 3 mm. II est done 
interessant de disposer d'implants intraoculaires qui peuvent etre inseres 

15 dans le sac capsulaire a travers une incision presentant cette meme 
dimension reduite de Pordre de 3 mm. En effet, on sait que plus Pincision 
est petite, plus la cicatrisation de Poeil sera rapide. 

Comme cela est bien connu, un implant intraoculaire est 
constitue, d'une part, par une partie optique qui constitue le systeme 

20 optique de correction de la revision et, d ! autre part, par une partie 
haptique qui sert au maintien de la partie optique dans le sac capsulaire. 

Pour permettre Pintroduction de Pimplant dans Poeil a travers 
une incision de dimension reduite, il est necessaire de pouvoir plier au 
moins la partie optique de Pimplant puisque le diametre de celie-ci, qui 

25 doit etre de Pordre au moins de 5 mm, est bien sur tres superieur a la 
dimension de Pincision. Afin de permettre le pliage de cette partie optique, 
il est necessaire d'utiliser un materiau dit souple tel que les acryliques 
hydrophiles ou hydrogel ou d ! autres produits simiiaires. II est egalement 
necessaire que cette partie optique ait une epaisseur aussi reduite que 

30 possible. L'epaisseur de la partie optique selon son axe optique resulte 
d'une part des rayons de courbure du dioptre anterieur et du dioptre 
posterieur et, d'autre part, de Pepaisseur du bord de cette partie optique, 
epaisseur qui doit permettre la fixation de la partie optique sur la 
peripheric de la partie optique. 

35 Pour augmenter les rayons de courbure des dioptres, et done 

diminuer Pepaisseur de Poptique, il est possible d'utiliser des materiaux 
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transparents presentant un indice optique eleve. Cependant, il n'est pas 
possible d'utiliser des materiaux presentant des indices tres eleves, car il 
est etabli qu'ils engendrent des phenomenes de reflexion induits 
perturbant la vision du patient portant Pimplant. 
5 Pour reduire Pepaisseur, il est done nrressaire de reduire 

autant que faire se peut Pepaisseur du bord de la purtie optique, ce qui 
entraine bien sur la diminution de Pepaisseur de la partie haptique au 
moins dans la zone raccordement On comprend aisement que la 
diminution de Pepaisseur de la partie haptique liee a Putilisation d'un 

10 materiau souple confere naturellement a la partie haptique des proprietes 
mecaniques mediocres. 

Ainsi qu'on Pa deja explique, la fonction de la partie haptique 
est de maintenir la partie optique selon Paxe optique de Poeil et d'eviter 
les deplacements axiaux de cette partie optique. 

15 Un objet de la presente invention est de fournir un rnplant 

intraoculaire realise avec un materiau souple qui :: ~esente une ^cabilite 
axiale antero-posterieure amelioree tout en permettant la realisation d'un 
implant dont la partie optique presente une epaisseur reduite. 

LMmplant intraoculaire pour sac capsulaire comprend une partie 

20 optique de forme sensiblement circulate presentant : 

un bord, un dioptre anterieur et un dioptre posterieur ; et 
une partie haptique comprenant au moins deux bras s'etendant 
radialement par rapport a la partie optique, ledit implant se caracterisant 
en ce que chaque bras comprend : 

25 . une partie courante 

. une extremite de raccordement au bord de la partie optique, 
ladite extremite de raccordement ayant une epaisseur, selon la direction 
de Paxe optique, inferieure a celle de la partie courante pour former une 
ligne de flexion sensiblement tangente a la partie optique ; et 

30 . une extremite de contact presentant un bord de contact sur la 

paroi interne du sac capsulaire ; ledit bord de contact etant dispose sur un 
cercle concentrique a la partie optique de diametre superieur a celui du 
sac capsulaire et au moins egal a 10,5 mm ; 

. ladite partie courante de chaque bras faisant un angle vers 

35 Pavant par rapport au plan optique de telle maniere que ladite ligne de 
flexion soit plus proche du plan optique que ledit bord de contact ; 
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par quoi, lorsque Pimplant est mis en place dans le sac 
capsulaire, la partie optique est deplacee vers la paroi posterieure du sac 
capsulaire par rotation des bras autour des lignes de flexion definies par 
leur extremite de raccordement, sous Peffet de la contrainte appliquee par 
5 le sac capsulaire aux extremites de contact des bras. 

On comprend que, grace a Pinvention, du fait que la zone de 
connexion des bras haptiques avec la partie optique a une section tres 
reduite, et du fait que le diametre externe de la partie haptique est tres 
sensiblement superieur au diametre interne du sac capsulaire, la 

10 deformation de la partie haptique se produit par rotation des bras autour 
des zones de connexion en raison de leur faible section. Cette rotation 
deplace de fagon stable la partie optique vers la paroi posterieure du sac 
capsulaire en raison notamment de Pangulation particuliere des bras 
haptiques avant leur deformation qui fait que les bords de contact sont 

15 "en avant" des lignes de flexion. On obtient ainsi une bonne stabilisation 
de la partie optique par appui du dioptre posterieur sur la paroi 
posterieure du sac capsulaire. En outre, cette projection posterieure qui 
entraine un contact intime entre le dioptre posterieur et la capsule 
posterieure avec une force effective evite ou limite sensiblement les 

20 risques de proliferation de cellules sur la partie posterieure du sac 
capsulaire, ce qui perturbe evidemment la vision du porteur de Pimplant. 

En outre, il faut ajouter que, en raison de la diminution 
d'epaisseur des bras haptiques, le bord carre existe sur I'integralite de la 
peripheric de la partie optique, y compris dans les zones de raccordement 

25 des bras haptiques a la peripherie de la partie optique. 

Selon un mode prefere de realisation, Pimplant intraoculaire est 
caracterise en ce que Pextremite de contact de chaque bras est coudee 
vers Parriere par rapport a la partie courante du bras en formant un coude 
de telle maniere que la partie terminate ou Pextremite de contact soit plus 

30 proche du plan optique de la partie optique que le coude, 

par quoi, sous Peffet de la contrainte appliquee par le sac 
capsulaire, les extremites de connexion viennent en appui sur la paroi 
anterieure du sac capsulaire. 

Dans ce mode de realisation prefere, la projection vers Parriere 

35 de la partie optique de Pimplant est rendue encore plus stable du fait de 
Pangulation des extremites de contact des bras avec leur partie courante. 



WO 2005/016190 



PCT/FR2004/050351 



4 



En effet ces portions d'extremite viennent en appui sur la face anterieure 
du sac capsulaire et la partie courante des bras se comporte comme des 
piliers sensiblement orthogonaux a la partie optique maintenant celle-ci de 
fagon stable contre la paroi posterieure du sac capsulaire. 
5 De preference encore, Timpiant intraoculaire est caracterise en 

ce qu'il comprend en outre au moins deux pieces de raccordement en 
forme d'arc de cercle concentriques a la partie optique, chaque extremite 
de chaque piece de raccordement etant reliee a un bras, lesdites pieces de 
raccordement etant disposees sur un meme cercle. 
10 La presence des pieces de raccordement en forme d'arc de 

cercle concentriques a la partie optique entre les bras haptiques assure la 
stabilisation mutuelle de ceux-ci en evitant les risques de flexion de ces 
bras dans la zone de raccordement autour d'axes de pivotement paralleles 
a Taxe optique. 

15 D'autres caracteristiques et avantages de Tinvention 

apparattront mieux a la lecture de la description qui suit de plusieurs 
modes de realisation de Tinvention donnes a titre d'exemples non 
limitatifs. 

La description se refere aux figures annexees sur lesquelles : 
20 - la figure 1A est une vue de face d'un premier mode de 

realisation de Pimplant ; 

- la figure IB est une vue de cote de Timpiant de la figure 1A ; 

- la figure 2A est une vue de face d'un deuxieme mode de 
realisation de I'implant selon Tinvention ; 

25 - la figure 2B est une vue de cote de Timpiant de la figure 2A ; 

- la figure 3 est une vue en coupe verticale partielle montrant la 
deformation des bras haptiques de Timpiant lorsque celui-ci est mis en 
place dans le sac capsulaire ; 

- la figure 4 est une courbe montrant le deplacement axial de 
30 Timpiant en fonction de la compression de la partie haptique ; 

- la figure 5 est une vue de face de Timpiant de la figure 2A mis 
en place dans le sac capsulaire ; 

- la figure 6a est une vue de face d'un troisieme mode de 
realisation de I'implant ; et 

35 - la figure 6B est une vue de cote de Timpiant de la figure 6A. 
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En se referant cTabord aux figures 1A et IB, on va decrire un 
premier mode de realisation de Pimplant intraoculaire selon ^invention. 

L'implant est constitue par une partie optique 10 qui presente 
un dioptre anterieur 12, un dioptre posterieur 14 et un bord peripherique 
5 16. Cet optique est sensiblement circulaire. 

Dans ce mode de realisation, la partie haptique est constitute 
par deux ensembles haptiques respectivement references 18 et 20. Ces 
deux ensembles haptiques 18 et 20 sont identiques et symetriques par 
rapport au diametre D-D 1 de la partie optique 10. On ne decrira done en 

10 detail que Pensemble haptique 18. 

Uensemble haptique 18 est constitue par deux bras radiaux 22 
et 23 dont les lignes moyennes LM en projection dans le plan optique P-P' 
prolongent des rayons de la partie optique 10. Ces lignes moyennes LM 
font entre elles un angle c inferieur a 90 degres, par exemple 60 degres. 

15 Chaque bras haptique 22 ou 23 presente une partie courante 22a, une 
extremite de raccordement 22b a la peripherie 16 de la partie optique et 
une extremite de contact 22c destinee a venir au contact de la paroi du 
sac capsulaire lorsque Pimplant est mis en place dans celui-ci. La ligne 
moyenne de Pextrernite de contact 22c est sensiblement rectligne. 

20 L'extremite de raccordement 22b presente une section droite tres reduite 
par rapport a celle de la partie courante 22a du bras au plus egale a la 
moitie de celle-ci, la partie courante 22a du bras ayant une section droite 
sensiblement constante. En particulier, la largeur I de l'extremite de 
raccordement est inferieure a la largeur I 1 de la partie courante du bras et 

25 son epaisseur e est tres inferieure a Pepaisseur e 1 de la partie courante de 
ce bras. Cette diminution d'epaisseur est telle quelle definit une "marche" 
posterieure 25 qui forme un "bord carre" avec le dioptre posterieur dans la 
zone de raccordement entre la partie optique et ies bras. En outre, la 
longueur m de l'extremite de raccordement 22b, selon sa ligne moyenne, 

30 est tres inferieure a la longueur m 1 de Pensemble du bras. L'extremite de 
raccordement 22b definit ainsi une ligne de flexion ou de rotation Z-Z' du 
bras par rapport a la partie optique qui est sensiblement tangente a la 
peripherie 16 de la partie optique sous Peffet des continuites appliquees 
aux extremites de contact. En outre, on comprend que le bras comprend 

35 une seule ligne de flexion qui est definie par Pextrernite de 
raccordement 22b. 
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La figure IB montre que la ligne moyenne LM de la partie 
courante 22a du bras 22 qui est sensiblement rectiligne, fait un angle a 
avec le plan optique P-P 1 vers I'avant Cet angle a est de preference au 
moins egal a 5 degres. En d'autres termes, la partie courante du bras est 
5 disposee dans le meme demi-espace limite par le plan P-P 1 que le dioptre 
anterieur 12 de la partie optique. La figure IB montre egalement que 
Textremite de contact 22c du bras 22 fait un angle b avec la partie 
courante 22a de ce bras. L'extremite de contact 22c est "dirigee vers 
Tarriere". Si Ton appelle 24 le coude que fait Textremite de contact 22c 

10 avec la partie courante 22a, Tangulation b qui est comprise entre 
90 degres et 150 degres et qui vaut de preference 120 degres est telle 
que Textremite de contact et, plus precisement, son bord de contact 26 
est plus proche du plan optique P-P' que le coude 24. De toute maniere, 
les angles a et b doivent etre determines pour que les bords de contact 26 

15 des bras soient "en avant" des lignes de flexion z-z 1 , c'est-a-dire que les 
ligr :s de flexion soient plus proches du plan optique PP 1 que les bords de 
contact 26 et que les bords de contact soient dans le demi-espace limite 
par le plan optique PP' contenant le dioptre anterieur. Les lignes 
moyennes de la partie courante 22a et de Textremite de contact 22c d'un 

20 meme bras sont sensiblement disposees dans un meme plan contenant 
Taxe optique de Timplant 

En d'autres termes, Tangle entre le plan optique PP 1 et la droite 
joignant le bord de contact 26 a la ligne de flexion est au moins egal a 
1 degre vers Tavant 

25 En outre, dans la region du coude 24, le bras 22 a une 

epaisseur tres superieure a celle de son extremite de raccordement 22b. 
Sous Teffet des contraintes appliquees au bras, la deformation sera 
localisee dans la zone de raccordement 22b et n'affectera pas le coude 24 
qui restera non deforme. 

30 Le bord de contact 26 de chaque bras haptique a sensiblement 

la forme d'un arc de cercle dont le diametre est compris entre 2,5 et 
10,5 mm et de preference 10 mm qui correspond au diametre du sac 
capsulaire. 

L'ensemble haptique 18 comprend de preference, outre les bras 
35 radiaux 22 et 23, une piece de liaison 28 en forme d'arc de cercle 
concentrique a la partie optique 10. La piece de liaison 28 presente deux 
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extremites 28a et 28b de fixation sur les bras 22 et 23, De preference, les 
extremites de fixation 28a et 28b sont situees au niveau du coude 24 de 
chacun des bras 22 et 23. 

Les bords de contact terminates 26 des extremites de contact 
5 22c et 23c des bras sont disposes sur un cercle CI de centre O dont le 
diametre est sensiblement superieur au diametre du sac capsulaire. Le 
diametre du cercle CI est au moins egal a 10,5 mm et de preference 
compris entre 11 et 11,5 mm. En outre, les coudes 24 des bras ainsi que 
la piece de liaison 28 sont disposes sur un cercle C2 de centre O et de 

10 diametre par exemple egal a 10 mm, dest-a-dire sensiblement le diametre 
du sac capsulaire. 

En se referant maintenant a la figure 3, on va expliquer le 
comportement de Timplant lors de sa mise en place dans le sac capsulaire. 
Sur cette figure, on a represents le sac capsulaire 30 avec sa zone 

15 equatoriale 32, sa capsule posterieure 34 et la partie peripherique 
residuelle 36 de sa capsule anterieure. Lors de la mise en place de 
I'impiant dans le sac capsulaire 30, celui-ci, et plus precisement sa zone 
equatoriale 32, applique une contrainte sur les parties terminates 26 des 
bras radiaux des ensembles haptiques 18 et 20 du fait que ces parties 

20 terminates sont disposees au repos sur un cercle de diametre superieur a 
celui de la zone equatoriale du sac capsulaire. Cette contrainte provoque 
la flexion du bras dans la zone tres localisee de Pextremite de 
raccordement 22b du bras autour de I'axe de flexion z-z 1 en raison de 
Tepaisseur tres reduite de cette zone. Du fait de la position des bords de 

25 contact 26 ,! en avant" par rapport aux lignes de flexion 3-3 1 , cette flexion 
provoque la projection de la partie optique vers la capsule posterieure 34 
plaquant ainsi le dioptre posterieur 14 sur la capsule posterieure 34. En 
raison de Tangulation entre la partie courante 22a et son extremite de 
contact 22c, lors de la flexion dans la partie de raccordement, i'extremite 

30 de contact 22c du bras vient en appui sur la partie peripherique anterieure 
36 du sac capsulaire. La partie courante 22a occupe une position qui fait 
un angle important avec le plan optique P-P' superieur a 30 degres. 
Chaque bras comporte done une extremite de contact 22c en appui sur la 
partie anterieure du sac capsulaire et une partie courante 22a presentant 

35 une angulation importante avec le plan optique, ce qui provoque un appui 
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stable et important de la partie optique 10 sur la capsule posterieure 34 
assurant ainsi une grande stabilite axiale a Pimplant. 

En outre, comme on Pa explique, du fait que le dioptre 
posterieur 14 est applique avec pression contre la capsule posterieure, 
5 cefa evite la proliferation de cellules sur le sac capsulaire, cette 
proliferation risquant d'opacifier le sac. Pour completer cet effet, de 
preference, le dioptre posterieur 14 presente, avec la peripherie 16 de la 
partie optique, un "bord carre" 40 qui accroit encore Peffet 
d'empechement de la proliferation de cellules. Grace a Pepaisseur reduite 

10 de Pextremite de raccordement de chaque bras, qui forme la "marche" 25 
precedemment decrite, le bord carre de la partie optique est continu 
puisqu'il ne s'interrompt pas au niveau des zones de raccordement entre 
la peripherie de la partie optique et les bras haptiques. 

La figure 4 donne la courbe de deplacement axial A de Poptique 

15 de Pimplant en fonction de la compression C qui depend de la difference 
entre le diametre du sac capsulaire et le diametre externe de Pimplant au 
repos. La cour nontre que meme par un ecart non negligeable E par 
rapport au dia . ere theorique du sac capsulaire, Pecart de deplacement 
axial D est tres reduit 

20 En se referant maintenant aux figures 2A et 2B, on va decrire 

un deuxieme mode de realisation de Pimplant selon Pinvention. Dans ce 
mode de realisation, on retrouve la partie optique 10 qui est identique a la 
partie optique de Pimplant de la figure 1A et une partie haptique. La partie 
haptique est constitute par quatre bras radiaux 40, 42, 44 et 46 qui sont 

25 decales angulairement de 90 degres. Chaque bras 40 a 46 a exactement 
la meme configuration que le bras 22 decrit en detail en relation avec la 
figure 1A. Notamment, le bras 40 comporte une extremite de 
raccordement 40b de section reduite, une partie courante 40a, une 
extremite de contact 40c et un bord de contact 41. 

30 La partie haptique de Pr plant con prend egalement quatre 

pieces de liaison respectivement referencees 48, 50, 52 et 54- Ces pieces 
de liaison sont disposees sur un cercle C2 qui a deja ete decrit en liaison 
avec la figure 1A. Chaque piece de liaison 48 comporte deux extremites de 
liaison 48a, 48b pour la piece de raccordement 48 qui sont raccordees aux 

35 bras 40 et 42 au niveau de leur coude 56. II faut ajouter que les pieces de 
liaison 48 a 54 ont une section droite reduite par exemple de 
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0,25 mm x 0,25 mm. En effet, comme on Pexpliquera ulterieurement en 
liaison avec la figure 4, lors de la flexion des bras 40 a 46, apres la mise 
en place de Pimplant dans le sac capsulaire, les pieces de raccordement 48 
doivent pouvoir se plier en raison de la diminution de ia distance angulaire 
5 circulaire entre les coudes 56 des deux bras associes a une meme piece 
de liaison, par exemple 48. 

La figure 4 montre que les bras radiaux 40 a 46 se comportent 
individuellement exactement comme les bras de Nmplant represents sur 
les figures 1A et IB, les extremites de contact 40c, 42c, etc. venant en 

10 appui sur la capsule anterieure residuelle. Sous Peffet du rapprochement 
des extremites des bras, les pieces de liaisons 48 a 54 se deforment 
elastiquement et leur partie mediane 58 vient egalement au contact de la 
portion equatoriale du sac capsulaire. Cela augmente la surface de contact 
entre le sac capsulaire et la partie haptique et diminue done la pression 

15 appliquee au sac capsulaire. 

II va de soi qu'on ne sortirait pas de Finvention si la partie 
haptique ne comportait que deux bras diametralement opposes ou trois 
bras decales de 120 degres. 

II va egalement de soi qu'on ne sortirait pas de invention si les 

20 extremites de contact des bras haptiques etaient dans le prolongement de 
la partie courante de ceux-ci. Dans ce cas, Tangle a entre la partie 
courante des bras et le plan optique PP' pourrait etre tres reduit, par 
exemple egal a 1 ou 2 degres. 

Cest ce qui est illustre par les figures 6A et 6B. Ces figures 

25 montrent la partie optique 10 avec son bord peripherique 16. La partie 
haptique est constitute par deux bras identiques 60 et 62 diametralement 
opposes. Chaque bras comporte une partie courante 60a, 62a, et une 
extremite de raccordement 60b, 62b qui a la meme forme et les memes 
caracteristiques que les extremites de raccordement des deux autres 

30 modes de realisation. En d'autres termes, ces extremites de raccordement 
definissent des lignes de flexion z-z'. 

Selon ce mode de realisation, les bras haptiques sont 
depourvus d'extremites de contact "coudees". En consequence, le bord de 
contact 64 de chaque bras est constitue par i'extremite de la partie 

35 courante 60a, 62a. les bords de contact 64 doivent bien sur remplir les 
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conditions qui ont ete enoncees en liaison avec les deux premiers modes 
de realisation. 
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REVENDICATIONS 



1. Implant intraoculaire pour sac capsulaire comprenant une 
partie optique (10) de forme sensiblement circulaire presentant un 

5 bord (16), un dioptre anterieur (12) et un dioptre posterieur (14) ; et une 
partie haptique comprenant au moins deux bras (22, 23, 60, 62, 40) 
s'etendant radialement par rapport a la partie optique, ledit implant se 
caracterisant en ce que chaque bras (22, 23, 60, 62, 40) comprend : 
. une partie courante (22a, 60a, 62a, 40a) 
10 .une extremite de raccordement (22b, 60b, 62b, 40b) au bord 

de la partie optique, ladite extremite de raccordement ayant une 
epaisseur, selon la direction de I'axe optique, inferieure a celle de la partie 
courante pour former une ligne de flexion (Z, Z') sensiblement tangente a 
la partie optique ; et 
15 . une extremite de contact (22c) presentant un bord de contact 

(26, 64, 41) sur la paroi interne du sac capsulaire ; ledit bord de contact 
etant dispose sur un cercle(cl) concentrique a la partie optique de 
diametre superieur a celui du sac capsulaire et au moins egal a 10,5 mm ; 

. ladite partie courante de chaque bras (22a, 60a, 62a, 40a) 
20 faisant un angle vers I'avant par rapport au plan optique (p, p 1 ) de telle 
maniere que ladite ligne de flexion soit plus proche du plan optique que 
ledit bord de contact ; 

par quoi, lorsque Pimplant est mis en place dans le sac 
capsulaire, la partie optique est deplacee vers la paroi posterieure du sac 
25 capsulaire par rotation des bras autour des lignes de flexion definies par 
leur extremite de raccordement, sous I'effet de la contrainte appliquee par 
le sac capsulaire aux extremites de contact des bras. 

2. Implant intraoculaire selon la revendication 1, caracterise en 
ce que I'extremite de contact (22c, 40c) de chaque bras (22, 23, 40) est 

30 coudee vers I'arriere par rapport a la partie courante (22a, 40a) du bras 
en formant un coude de telle maniere que le bord de contact (26, 64, 41) 
soit plus proche du plan optique de la partie optique que le coude, 

par quoi, sous Peffet de la contrainte appliquee par le sac 
capsulaire, les extremites de connexion viennent en appui sur la paroi 

35 anterieure du sac capsulaire. 
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3. Implant intraoculaire selon la revendication 2, caracterise en 
ce que Tangle b entre la partie courante (22a, 40a) d'un bras et son 
extremite de contact (22c, 40c) est compris entre 90 et lb j degres. 

4. Implant intraoculaire selon Tune quelconque des 
5 revendications 1 a 3, caracterise en ce qu'il comprend en outre au moins 

deux pieces de raccordement (28, 48, 50, 52, 54) en forme d'arc de cercle 
concentriques a la partie optique, chaque extremite (28a, 28b, 48a, 48b) 
de chaque piece de raccordement etant reliee a un bras (22, 23, 40, 42, 
44, 46), lesdites pieces de raccordement etant disposees sur un meme 
10 cercle. 

5. Implant intraoculaire selon les revendications 2 et 3, 
caracterise en ce que les extremites des pieces de raccordement (28, 48, 
50, 52, 54) sont reliees aux bras au niveau des coudes (24, 56), par quoi 
les extremites de contact (22c, 40c) des bras s'etendent au-dela du cercle 

15 sur lequel sont disposees lesdites pieces de raccordement. 

6. Implant intraoculaire selon Tune quelconque des 
revendications 4 et 5, caracterise en ce que ladite partie haptique 
comporte quatre bras (40, 42, 44, 46) decales d'un angle egal a 90 degres 
et quatre pieces de raccordement (48, 50, 52, 54). 

20 7. Implant intraoculaire selon Tune quelconque des 

revendications 4 et 5, caracterise en ce que ladite partie haptique 
comprend quatre bras (22, 23) formant deux paires de bras, les bras 
d'une meme paire faisant entre eux un angle inferieur a 90 degres et deux 
pieces de raccordement (28), chaque piece de raccordement reliant les 

25 deux bras d'une meme paire. 

8. Implant intraoculaire selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 7, caracterise en ce que la largeur de I'extremite de 
raccordement (22c, 40c) est inferieure a la largeur de la partie 
courante (22a, 40a) du bras. 

30 9. Implant intraoculaire selon I'une quelconque des 

revendications 1 a 8, caracterise en ce que le bord de contact (26, 41, 64) 
de chaque bras a la forme d'un arc de cercle dont le diametre est compris 
entre 2,5 et 10,5 mm et de preference 10 mm par quoi ledit bord est en 
contact avec le sac capsulaire sur une large zone. 

35 10. Implant intraoculaire selon I'une quelconque des 

revendications 1 a 9, caracterise en ce que la peripheric du dioptre 
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posterieur (14) forme un bord "carre" (40) avec le bord de la partie 
optique. 

11. Implant intraoculaire selon la revendication 10, caracterise 
en ce que I'epaisseur reduite de I'extremite de raccordement (22b, 40b, 
5 62b) cree une "marche" posterieure qui prolonge ledit bord "carre" (40) 
posterieur. 
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FIG.2A FIG.2B 
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